Curso de formacién ocupacional

“SISTEMAS DE INFORMACION GEOGRAFICA Y LOCALIZACION DE
EQUIPAMIENTOS SOCIALES”

organizado por el Departamento de Geografia de la Universidad de Alcalg, con la
colaboracion de la Fundacion general de la UAH y financiado por el Servicio regional
de empleo, Consejeria de Empleo y Mujer, Comunidad de Madrid y por el Fondo Social
europeo..

Temario

El programa de lecciones esta organizado en 5 médulos.

l. l. INTRODUCCION A LOS SIG

OBJETIVO Adquirir los conocimientos y habilidaq(?s béasicas para iniciar al alumno en e! manejo de
GENERAL los SIG vy, en particular, en la creacién de la base de datos y los procedimientos de
entrada de datos
o o Definir los SIG en sus multiples facetas
o o Describir los modelos de datos mas usuales y utilizados en un SIG
OBJETIVOS o o Elaborar una base de d_atos deun SIG _ _
ESPECIFICOS > o Emplear el modelo entidad/correspondencia para analizar los datos del
territorio
o o Conocer las bases de datos relacionales
o o Utilizar los mecanismos esenciales para la entrada de datos en un SIG

PROFESORADO DEL|= = Maria Jesus Salado Garcia

MODULO = =  Victor M. Rodriguez Espinosa

DESARROLLO DE CONTENIDOS ORAS DESARROLLO DE ACTIVIDADES

TEORICOS PRACT. | PRACTICAS

TEMA 1. Definicion de PRACTICA 1. Introduccion al

Sistema de Informacion programa CartaLinx.

Geogréfica (SIG). Funciones Digitizacion a través de pantalla.

bésicas de un SIG. Modelos Tratamiento y preparacion de

cartograficos. coberturas digitizadas.

TEMA 2. Los datos PRACTICA 2.

geoqréficos. Tipos de objetos Georreferenciacion con

espaciales: puntos, lineas, CartaLinx.

areas. Geocodificacion y Otras opciones de digitizacion

correccion geométrica. Niveles con CartaLinx: archivo de

de medida de las variables 1 coordenadas de puntos.

teméticas. Modelos de datos: PRACIICA 3.

raster y vectorial. Transformaciones de la

Aplicaciones de los SIG: estructura espacial: unién de

Gestion y Ordenacion del coberturas, cambios de

territorio. proyeccion, generalizacion,
elaboracion de filtros, etc.

TEMA 3. Creacion de la

base de datos. Descripcion PRACTICA 4. Importacion de

raster y descripcion vectorial coberturas desde otros formatos

de la informacion espacial. SIG. Importacion y edicion de

Modelo entidad-relacion y tablas de atributos asociadas.

bases de datos relacionales.




TEMA 4. Entrada de datos
en un SIG.: digitizacion
vectorial, sensores remotos,

PRACTICA 5. Familiarizacion
con el programa IDRISI.
Exploracion de una region con
un SIG raster.

lectura dptica de mapas.
Correccion geométrica.
Cartografia asistida por
ordenador. Tipos de mapas.

Il ANALISIS ESPACIAL CON UN SIG

Adquirir los conocimientos y habilidades bésicas para iniciar al alumno en el manejo de
OBJETIVO . > o
los SIG y, en particular, en la creacion de la base de datos y los procedimientos de
GENERAL
entrada de datos
o o Definir los diferentes tipos de analisis espacial con un SIG raster
o o Explicar los métodos de analisis local en un SIG raster
OBJETIVOS o o Explicar los métodos de analisis de vecindades en un SIG raster
ESPECIFICOS e o Explicar los métodos de andlisis de distancias en un SIG raster
o o Conocer los procedimientos de evaluacion multicriterio utilizables en
un SIG.
PROFESORADO DEL = = Montserrat Gomez Delgado
MODULO = = Joaquin Bosque Sendra
HORAS | DESARROLLO DE CONTENIDOS | HORAS | DESARROLLO DE ACTIVIDADES
TEORIA | TEORICOS PRACT. | PRACTICAS

TEMA 1. Tipos de
procedimientos de analisis
en un SIG raster. Tipos de
unidades diferenciables en un
SIG raster. Tipos de analisis:
local, vecindades, etc

TEMA 2. Analisis local.
Reclasificacion de mapas
raster. Superposicion de
mapas.

TEMA 3. Anélisis en zonas.
Analisis en vecindades.
Reclasificacion de mapas
mediante analisis de zonas.
Filtrado de mapas.
Parcelacion. Superposicion de
mapas mediante analisis de
zonas.

TEMA 4. Evaluacion
multicriterio: Factores y
restricciones. Reglas de
decision para datos
cuantitativos. Reglas de
decision compensatorias y no

PRACTICA 1. Importacion
de datos al programa IDRISI
Procedimientos de
rasterizacion y
vectorizacion. Manejo de la
base de datos de IDRISI.

PRACTICA 2. Busqueda
selectiva de informacion.
Operadores de distancia:
calculo de camino dptimo.

PRACIICA 3. Asignacion
Optima de usos del suelo a

partir de procedimientos de
evaluacién multicriterio.




comnpensatorias. Evaluacion
multiobjetivo. Asignacion
Optima d eusos del suelo..

MODULO [ N° 3 [ Conceptos bésicos de localizacién éptima

OBJETIVO Adquirir los conocimientos tedricos para poder realizaranalisis de localizacién 6ptima
GENERAL de equipamientos

e e Conocer los principios basicos paralalocalizacion 6ptima
OBJETIVOS o o Distinguir SIG de Sistemas de ayuda a la decision espacial
ESPECIFICOS o o Conocer los procedmientos de medir la accesibilidad espacial

o o Estudiar los distintos tipos de modelos de localizacion-asignacion.

Instalaciones deseables y no deseables.

PROFESORADO DEL = = Maria Jesus Salado Garcia
MODULO = = Joaquin Bosque Sendra
HORAS | DESARROLLO DE CONTENIDOS | HORAS | DESARROLLO DE ACTIVIDADES

TEORIA

TEORICOS

PRACT.

PRACTICAS

12

TEMA 1. Conceptos basicos
para la localizacion de
equipamientos.

Los tipos de equipamientos.
Principios bésicos para la
localizacion optima. Los
datos necesarios. La creacion
de la base de datos. SIG y
SADE.

TEMA 2. Medidas de

accesibilidad

Distancia y accesibilidad a los
equipamientos colectivos. La
incorporacion de medidas de
accesibilidad espacial en un SIG. La
accesibilidad espacio- temporal y
sus posibilidades de incorporacion
enun SIG

TEMA 3. Modelos de
localizacion-asignacion
Para instalaciones deseables:
p-mediano, cobertura
maxima, etc

Para instalaciones no
deseables: maxisum,
maxomin, minmaxsum.

El algoritmo de Teitz y Bart

MODULO [N° 4 [ El uso de IDRISI y LOCALIZA en la localizacién dptima de equipamientos.

OBJETIVO Adquirir los conocimientos y habilidades para manejar el programa IDRISI y el
GENERAL programa LOCALIZA en la resolucién de problemas de localizacion.
o o Utilizar la interface general de LOCALIZA
OBJETIVOS o o Crear la base de datos que necesita el programa LOCALIZA
ESPECIFICOS o o Utilizar IDRISI para visualizar los datos y los resultados de LOCALIZA
o o Generar matrices de distancia con IDRISIy LOCALIZA




MODULO [N° 4 [ El uso de IDRISI y LOCALIZA en la localizacién dptima de equipamientos.

. Resolver un problema sencillo de localizacién empleando IDRISI y

LOCALIZA

PROFESORADO  DEL
MODULO

= . Joaquin Bosque Sendra
= =  Victor M. Rodriguez Espinosa

HORAS
TEORIA

DESARROLLO DE CONTENIDOS

TEORICOS

HORAS
PRACT.

DESARROLLO DE  ACTIVIDADES
PRACTICAS

TEMA 1. Introduccion
practica al manejo del
programa LOCALIZA

La interface de LOCALIZA.
Los formularios de uso de
LOCALIZA. El sistema de
ayuda. Visualizacion de
resultados: ARANA e
IDRISI.

TEMA 2. Un ejemplo
sencillo. La creacion de la
base de datos. Visualizacién
de los datos que usa
LOCALIZA. La evaluacion
de una situacion:
accesibilidad. La busqueda
de nuevas soluciones: los
modelos de localizacion-
asignacion.

MODULO [ N° 5 [ Apolicaciones practicas |
OBJETIVO Resolver un proyecto de aplicacion de las técnicas y los programas estudiados en los
GENERAL moédulos anteriores

OBJETIVOS e o Poner en practica todos los conceptos y habilidades aprendidas
ESPECIFICOS mediante la resolucién de un caso practico real

PROFESORADO  DEL

= = Montserrat Gomez Delgado

MODULO = = Joaquin Bosque Sendra
HORAS | DESARROLLO DE CONTENIDOS | HORAS | DESARROLLO DE ACTIVIDADES
TEORIA | TEORICOS PRACT. | PRACTICAS
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.Cada alumno desarrollara
un proyecto de localizacion
bajo la tutoria de los
profesores

Se llevara a cabo una sesion
de puesta en comun de los
resultados obtenidos por
cada alumno.




